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Résumé du sujet :

La communication face-a-face est un processus dynamique basé¢ sur 1’échange et
I’interprétation de signaux sociaux. La maitrise de cette dynamique impacte les tours de
parole, ’engagement, I’attention conjointe... Sa modélisation est identifiée comme un verrou
majeur du traitement du signal social et de la robotique personnelle. Les approches proposées
dans la littérature portent sur 1’analyse de I’influence mutuelle des participants. Une
interaction réussie se caractérise par une adaptation dynamique des comportements des
interactants.

Un des objectifs de cette these est la proposition d’un cadre théorique basé sur I’apprentissage
pour la caractérisation et la modélisation de la dynamique des échanges avec des applications
directes en robotique personnelle. Plusieurs situations interactionnelles sont envisagées et on
préviligiera celles menant a des situations coopératives entre un robot et un humain.
L’apprentissage de compétences par le robot en interaction avec I’humain semble étre un
cadre pertinent.
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